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Elementy systemu PROTEUS:

Mobilne Centrum Dowodzenia (MCD) - zbudowane na podwoziu samochodu ciezarowego

centrum gromadzenia, przetwarzania oraz wymiany informacji przekazanych przez pozostate

elementy systemu (roboty, BSL). Gtéwne zadanie MCD to interpretacja danych, ocena sytuacji i

opracowanie na ich podstawie taktyki dziatania dla prowadzonej akcji ratowniczej. Bedzie to takze

mozliwe dzieki dostepowi do zewnetrznych baz danych i systeméw eksperckich. Mobilne Centrum

Dowodzenia bedzie wyposazone w systemy tgcznosci i wymiany informacji, zapewniajgce wspétprace

réznych stuzb oraz komunikacje ze stacjonarnymi stanowiskami kierowania i centrami zarzadzania

kryzysowego.

Mobilne roboty

1.

Maly robot mobilny (MRM) — zdalnie sterowany, maty i lekki robot przeznaczony do dziatan
inspekcyjnych w trudno dostepnych miejscach. Bedzie mégt byé przenoszony przez jednego
cztowieka. Wyposazony bedzie w kamery wizyjne i termowizyjne, ktére w kazdych warunkach
zapewnig doskonate rozpoznanie sytuacji oraz nowoczesny uktad napedowy pozwalajgcy
szybko i fatwo dosta¢ sie w miejsca, w ktorych cztowiek miatby problemy z poruszaniem sie
(np. tereny podmokie, czesciowe gruzowiska itp).

Robot mobilny interwencyjny (RMI) — zdalnie sterowany, o wadze do 100 kg pozwalajacej
na przenoszenie go przez cztery osoby, przeznaczony do zadan rozpoznawczo-
interwencyjnych w pomieszczeniach. Specjalna konstrukcja umozliwi robotowi poruszanie sie
po trudnym terenie oraz wspinanie sie po schodach. RMI bedzie wyposazony w czujniKi
zewnetrzne (materiatdbw wybuchowych, substancji chemicznych, promieniowania itp.),
manipulator z wymiennymi szczekami posiadajgcymi czujniki odlegtosci, cztery kamery
wizyjne oraz kamere termowizyjng. Za pomocg manipulatora robot bedzie mogt podniesc

przedmiot o wadze do 5 kg. Gotowos$¢ operacyjng osiggnie 15 min. po uruchomieniu.

Robot mobilny o zwiekszonej funkcjonalnosci (RMF) — zdalnie sterowany, bardzo
wytrzymaty, przeznaczony do interwencji w trudnych warunkach, takich jak, np. duze
pomieszczenia czy otwarty teren. Specjalny rodzaj zawieszenia pozwoli na pokonywanie
przeszkéd w terenie, a duza masa wiasna (okoto 300 kg), gabaryty i manipulator o zasiegu
2 m z wymiennymi koncowkami umozliwig robotowi podniesienie ciezaru wazgcego do 40 kg.
RMF bedzie wyposazony w czujniki, kamery wizyjne i zestaw do prowadzenia negocjaciji.
Wymienne koncoéwki manipulatora pozwolg na mocowanie narzedzi, np. nozyc do ciecia
blachy. Dzieki zastosowaniu do budowy manipulatora kompozytéw weglowych bedzie on
Izejszy i bardziej wytrzymaty. Jest to pierwsze zastosowanie tego typu materiatéw do budowy
manipulatora.
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Czujniki

Robot, ktérego wzorcem jest cziowiek nie tylko w zakresie mechaniki ruchu, ale przede wszystkim w
zakresie percepcji bodzcow pochodzacych ze $rodowiska i ich inteligentnego kojarzenia oraz

wypracowania reakcji wymaga wyposazenia w:

- zestawy czujnikéw, ktére zamieniajg fizyczne, chemiczne, biologiczne bodzce srodowiska na
proporcjonalnej wielkosci sygnaty elektryczne

- system przetwarzania sygnatéw (techniczne i informatyczne z elementami sztucznej inteligenciji) z
poszczegoblnych czujnikéw

- system analizy sygnatéw z zestawu czujnikéw w celu wypracowania (zrozumienia) i odczytania

odpowiedzi badanego otoczenia

- interfejsy zestawu czujnikdw z modutem automatycznego wypracowania decyzji w robotach

autonomicznych lub z pulpitem operatora z czytelng dla cztowieka prezentacjg wynikow

Mobilne Centrum Operatorow Robotéw (MCOR) — samochdd pozwalajgcy na szybki transport
robotdw w miejsce akcji wyposazony w terenowe zawieszenie umozliwiajgce poruszanie sie
w trudnym terenie. Operowanie robotami z MCOR bedzie odbywato sie poprzez przenosne
stanowiska operatoréw robotéw. MCOR bedzie utrzymywat kontakt z Mobilnym Centrum Dowodzenia.

Bedzie wyposazony w system umozliwiajgcy szybki zatadunek i roztadunek robotéw.

Bezzalogowy statek latajagcy (BSL) - wyposazony w kamery wizyjne i termowizyjne
przeznaczony do obserwacji miejsca akcji ,z lotu ptaka”. Dzieki temu prowadzacy akcje ratowniczg
beda mieli catosciowy, bardzo szeroki oglad sytuaciji.

tacznos¢ w systemie POTEUS zapewnia:

- system transmisji obrazu, gtosu i danych telemetrycznych z robotéw pozwalajgcy na odbieranie
informacji z robotéw zaréwno przez operatoréw robotéw, jak i mobilne centrum operatoréw robotéw,

system tgcznosci o matej przepustowosci przeznaczony do przesytania danych sterujgcych robotami

- system tgcznosci mobilnego centrum dowodzenia (MCD) z MCOR dedykowany do przesytania
informacji zebranych od wszystkich robotéw do centrum dowodzenia, umozliwiajacy zobrazowanie
aktualnej sytuaciji

- system tacznosci z bezzatogowym statkiem latajagcym (BSL)

- system {gcznosci zewnetrznej realizujgcy szerokopasmowy dostep do sieci zewnetrznej
i pozwalajgcy na korzystanie zaréwno z réznorodnych zewnetrznych zrodet wiedzy (np. serwisy
meteorologiczne, bazy danych, ekspertyzy zewnetrzne), jak i dostepu do zewnetrznych sieci
resortowych oraz telekomunikacyjnych.



